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	معرفی کتابخانه های LiDR ، rLiDAR و Rvcg در R
	معرفی برنامه r شامل نصب برنامه، ساختار داده در آن، انواع ابرنقاط، ایجاد پروژه، فرمت داده ها، مثالهای استفاده از برنامه و بازکردن/ذخیره کردن داده ها در آن و معرفی برخی عملیات مربوط به پردازش ابر نقاط قابل انجام در هریک از آنها
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	تعریف تناظریابی، چالشهای موجود در تناظریابی، استفاده از آنالیز مؤلفه های اصلی (PCA) در تناظریابی، استفاده از بافت در تناظریابی
	M. Weinmann,2016. Reconstruction and Analysis of 3D Scenes. Springer Verlag. DOI 10.1007/978-3-319-29246-5_2
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	معرفی بازتولید سطح در داده های لیزراسکنر ، روشهای تولید mesh از ابر نقاط (ابر نقاط دارای نویز و فاقد آن)، استفاده از روشهای درونیابی برای بازتولید سطوح، استفاده از روشهای مبتنی بر eigenvectors، ویژگیهای یک بازتولید خوب، مرور کاربردهای بازتولید سطح در مورد پدیده های شهری و همچنین پوشش گیاهی 
	M. Weinmann,2016. Reconstruction and Analysis of 3D Scenes. Springer Verlag. DOI 10.1007/978-3-319-29246-5_2
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	نمایش ابر نقاط و تهیه پلاتها از آنها
	نمایش ابر نقاط و معرفی انواع آن، render کردن ابر نقاط، رویهم اندازی ابر نقاط با مدلهای رقومی سطح و زمین، تهیه پلاتهای سه بعدی از ابر نقاط و ذخیره آنها در محیط R
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Licigne, B et al. 2015. Reference manual for VoxR package. Available online at https://cran.r-project.org/web/packages/VoxR/VoxR.pdf 

Romain Roussel, J et al. 2018. Reference manual for LidR package. Available online at https://cran.r-project.org/web/packages/lidR/index.html 


	15
	آزمون نهایی
	مجموعه ای از سوالات و مسایل
	-


فعالیت های عملی
	تمرین و سمینار
	یک سمینار، انفرادی، موضوع: بررسی یکی از نرم افزارهای موجود در پردازش ابر نقاط (شامل R، CloudCompare، Geomagic، LASTools، FUSION) در مورد امکان و چگونگی انجام تعدادی از عملیات پردازشی مختلف درس داده شده در آن با استفاده از داده های تمرینی فتوگرامتری یا لیدار ، زمان در اختیار تقریبا کل طول ترم تحصیلی. مدت زمان انجام سمینار 50 ساعت

	پروژه
	نگارش یک سمینار از بررسی کاربردی نرم افزارها (شرح در بالا) و همچنین ارائه خلاصه نتایج در قالب یک ارائه نیم ساعته در هفته پایانی ترم در حضور سایر دانشجویان (20 ساعت)

	سایر
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